SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D.01.01.01.
ODTWORZENIE (WYZNACZENIE)
TRASY I PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

1. WSTEP

1.1 Przedmiot ST.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej sa wymagania dotyczace wyznaczenia trasy i
punktéw wysokos$ciowych na odcinku odbudowy nawierzchni i budowy chodnikéw w ciagu
ul.Sportowej w Nowej Rudzie
1.2. Zakres stosowania ST.

Specyfikacja Techniczna stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zleceniu i
realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1

1.3 Zakres robot objetych ST.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wyznaczenie:
- osi drogi gtownej
- krawedzi poszerzenia,
- krawedzi korony,
- roboczych punktow wysokosciowych,
- przekrojow poprzecznych (do wyrownania nawierzchni)

1.4. OkreSlenia podstawowe

1.4.1. Punkty gltoéwne trasy - punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i koncowy
punkt trasy.

1.4.2. Okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z obowiazujacymi normami oraz dokumentacja
techniczna.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot.

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z Dokumentacja
Projektowa, ST i poleceniami Insp.N. Ogoélne wymagania dotyczace robot podano w ST D.00.00.00.
»Wymagania ogolne”

2. MATERIALY.

Materiatami stosowanymi przy odtworzeniu trasy i wyznaczeniu roboczych punktow wysokosciowych
wg zasad niniejszej ST sa:

-paliki drewniane o $rednicy 1,5-2,0cm 1 dtugosci 1,5-1,7 m oraz o $rednicy 5-8cm i dlugosci 0,5m,

-shupki betonowe,

- farba chlorokauczukowa (do zaznaczania punktow na jezdni).

3. SPRZET.

Roboty zwiazane ze stabilizacja 1 oznaczeniem glownych elementéw trasy oraz roboczych
punktow wysokosciowych bgda wykonane rgcznie. Roboty pomiarowe zwiazane z wytyczeniem oraz
okresleniem wysokosciowym powyzszych elementow trasy wykonywane beda specjalistycznym
sprzgtem geodezyjnym, przeznaczonym do tego typu robdt (teodolity lub tachimetry, dalmierze, tyczki,
faty, tasmy stalowe).



4. TRANSPORT.

Materiaty (paliki drewniane oraz stupki betonowe) moga by¢ przewozone dowolnymi $rodkami
transportu.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Ogélne warunki wykonania robot.

Ogolne warunki dotyczace wykonania robdt podano w ST D.00.00.00. Prace pomiarowe powinny
by¢ wykonane zgodnie z obowiazujacymi instrukcjami GUGiK. Wykonawca zobowigzany jest wytyczy¢
i zastabilizowa¢ w terenie punkty glowne osi trasy oraz punkty wysokosciowe (repery robocze) i
dostarczy¢ Wykonawcy szkic wytyczenia trasy, wykaz punktéw wysokosciowych oraz szkic wytyczenia
skrzyzowan drég. Przyjecie tych punktéw powinno by¢ dokonane w obecnosci Imsp.N. W oparciu o
dostarczone materialy Wykonawca powinien przeprowadzi¢ obliczenia i pomiary geodezyjne niezbg¢dne
do szczegdtowego wytyczenia robot.

5.2. Wyznaczenie punktéw na osi.

Tyczenie osi drogowej nalezy wykona¢é w oparciu o Dokumentacj¢ Projektowa przy
wykorzystaniu podanych domiarow. Z uwagi na wyjatkowy tryb opracowania dokumentacji odstgpuje sig
do dowiazania punktow trasy od osnowy geodezyjnej. Wyznaczone punkty na osi budowli nie powinny
by¢ przesunigte wigcej niz 3 cm w stosunku do projektowanych, a rzedne punktéw na osi nalezy
wyznaczy¢ z doktadno$cia do I cm w stosunku do rzednych okreslonych w Dokumentacji Projektowe;.
5.3. Wyznaczenie roboczych punktéw wysokosciowych.

Punkty wysokosciowe (repery) nalezy wyznaczy¢ co okoto 250 m, a takze obok kazdego
projektowanego obiektu.

Punkty wysoko$ciowe nalezy umieszcza¢ poza granicami projektowanej budowli, a rzedne ich okresli¢ z
doktadnoscia do 0,5 cm.
5.4. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych.
Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje:
- wyznaczenie poszerzen jezdni , poboczy i rowow.

Powyzsze roboty powinny by¢ wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa oraz w miejscach

wymagajacych uzupehienia dla poprawnego wykonania robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot.

Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST D. 00.00.00. ,,Wymagania ogdlne". Kontrolg
jako$ci prac pomiarowych zwiazanych 2z odtworzeniem (wyznaczeniem) trasy 1 punktow
wysokosciowych nalezy prowadzi¢ wg ogdlnych zasad okreslonych w instrukcjach 1 wytycznych
GUGIK.

6.2. Sprawdzanie robot pomiarowych.

Sprawdzenie robdt pomiarowych nalezy przeprowadzi¢ wg nastepujacych zasad:

a) o$ drogi nalezy sprawdzi¢ na wszystkich zatlamaniach pionowych i krzywiznach w poziomie oraz co
najmniej co 200m na prostych,

b) robocze punkty wysokos$ciowe nalezy sprawdzi¢ niwelatorem na catej dlugos$ci budowanego odcinka.

¢) wyznaczenie poszerzen nalezy sprawdzi¢ tasma i szablonem z poziomica co najmniej w 5 miejscach na
kazdym kilometrze oraz w miejscach budzacych watpliwosci.

7. OBMIAR ROBOT.

Jednostka obmiaru odtworzenia trasy i punktéw wysokoSciowych w terenie jest kilometr
wyniesionej i zastabilizowanej trasy. Ogoélne zasady obmiaru rob6t podano w ST D.00.00.00.



8. ODBIOR ROBOT.

Ogodlne zasady odbioru robét podano w ST D.00.00.00. Odbidr robdt zwiazanych z odtworzeniem
(wyznaczeniem) trasy w terenie nastgpuje na podstawie szkicow i1 dziennikow pomiaréw geodezyjnych
lub protokotu kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawca przedktada Inzynierowi.

9. PODSTAWA PELATNOSCI.

Ogodlne wymagania dotyczace ptatnosci podano w ST D.00.00.00. Ptatnos¢ za 1 km (kilometr)
nalezy przyjmowac na podstawie szkicow i dziennikow pomiarow geodezyjnych lub protokotu z kontroli
geodezyjnej. Zgodnie z Dokumentacja Projektowa Roboty zwiazane z wyznaczeniem osi trasy i punktow
wysokosciowych obejmuja:

- roboty pomiarowe na odcinku - 0,275 km

Cena wykonania rob6t obejmuje:

- sprawdzenie wyznaczenia punktow gtownych osi trasy i punktow wysokosciowych,

- uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,
- wykonanie pomiarow biezacych w miar¢ postgpu roboét, zgodnie z Dokumentacja Projektowa.

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykonywania prac geodezyjnych. Instrukcja techniczna
G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, GUGIK 1979. Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa
pozioma, GUGIK 1978. Instrukcja techniczna G-2. Wysoko$ciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983
Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysokos$ciowe, GUGIK 1979 Wytyczne techniczne G-
3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983. Wytyczne techniczne G-3. 1. Osnowy realizacyjne, GUGiK
1983.



