SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D-01.01.01.
ROBOTY POMIAROWE
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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace wykonania
1 odbioru robo6t zwiazanych z wykonaniem punktow wysokosciowych niezbednych do realizacji
zadania p.n. '"Zagospodarowanie terenu przy budynku szatniowo - sportowym
zlokalizowanym w Nowej Rudzie przy ul. Sportowej".

1.2. Zakres stosowania SST.
Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy przy zleceniu i realizacji
robdt wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wyznaczenie punktéw wysokosciowych
dla realizacji 'Zagospodarowanie terenu przy budynku szatniowo - sportowym
zlokalizowanym w Nowej Rudzie przy ul. Sportowej"

1.4. Okreslenia podstawowe.
Okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowiazujacymi polskimi normami i SST
D-00.00.00. ,,Wymagania ogdlne”.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢
z dokumentacja projektowa, ST.

2. MATERIALY

2.1. Warunki ogoélne stosowania materialow.
Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w SST
D-00.00.00. ,,Wymagania og6lne” pkt.2.

2.2. Rodzaje materialow

Materiatami stosowanymi do wykonania wyznaczenia osi trasy i punktéw wysokos$ciowych sa:
-stupki betonowe,

-pale i paliki drewniane,

-rury i prety stalowe,

-badZ inne materiaty akceptowane przez Inspektora.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprze¢tu

Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.
Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narz¢dzia nie gwarantujace zachowania wymagan
jakosciowych zostana przez Inspektora zdyskwalifikowane i1 nie beda dopuszczone do robot.

Do wyznaczenia trasy i punktow wysokosciowych nalezy stosowac teodolity, niwelatory, tyczki,
faty, tasmy, lub inny sprzet akceptowany przez Inspektora.

Sprz¢t stosowany do wyznaczenia trasy i punktow wysokosciowych powinien gwarantowac
uzyskanie wymaganej doktadnosci pomiaru.

4. TRANSPORT
Nie dotyczy.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne warunki wykonania robét
Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowiazujacymi Instrukcjami Gléwnego
Urzedu Geodezji 1 Kartografii (GUGIK).

5.2. Robocze punkty wysokosciowe
Punkty wysoko$ciowe nalezy wykona¢ poza granicami projektowanej budowli, a rz¢dne ich
wyznaczy¢ z doktadnoscia do 0,5m.

5.3. Wyznaczenie konturéw wykopow

Wyznaczenie konturéw nasypoéw i wykopdw polega na oznaczeniu potozenia w terenie krawedzi
1 podstawy nasypu oraz krawedzi przecigcia powierzchni zewnetrznych skarp wykopow w
terenie.

Do wyznaczenia konturow wykopow nalezy stosowa¢ dobrze widoczne paliki. Odlegtos¢
migdzy palikami nalezy dostosowac do uksztaltowania terenu oraz geometrii placu.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli i jako$ci robdt podano w SST D-00.00.00. ,,Wymagania ogolne” pkt
6.

Kontrolg jako$ci prac pomiarowych zwiazanych z odtworzeniem punktow wysokosciowych
nalezy prowadzi¢ wg ogdlnych zasad okreslonych w instrukcji 1 wytycznych GUGIK.

6.2. Sprawdzenie rob6t pomiarowych
Sprawdzenie robdt pomiarowych powinno by¢ przeprowadzone wg nastepujacych zasad:

»robocze punkty wysoko$ciowe nalezy sprawdzi¢ niwelatorem na catej dlugosci budowanego
odcinka;

»wyznaczenie wykopow nalezy sprawdzi¢ tasma i szablonem z poziomica z czgstotliwoScia
zaakceptowana przez Inspektora.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa robot zwiazanych jest 1 m2 powierzchni placu.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robaét

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.

Odbior robot zwigzanych z wyznaczeniem punktow w terenie nastepuje na podstawie szkicow
1 dziennikow pomiaréw geodezyjnych lub protokotu z kontroli geodezyjnej, ktore wykonawca
przedktada Inspektorwi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne warunki platnosci
Ogo6lne warunki ptatnosci podane sa w SST D-00.00.00. ,,Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Szczegolowy zakres robot objetych platnoscia

Platno$¢ za jeden m2 nalezy przyjmowac¢ na podstawie szkicoéw i dziennikdw pomiaréw
geodezyjnych lub protokotu z kontroli geodezyjne;.

Cena wykonania rob6t obejmuje:
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-sprawdzenie wyznaczenia punktow gtoéwnych i punktow wysokosciowych,

-wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnym wytyczeniem dodatkowych przekrojow,
-wykonanie pomiardw biezacych i1 powykonawczych w miar¢ postgpu robot, zgodnie
z dokumentacja projektowa,

-zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ich ochrona przed zniszczeniem i oznakowanie
utatwiajace odszukanie i ewentualne odtworzenie,

-aktualizacja mapy

10. PRZEPISY ZWIAZANE.

10.1. Normy.
Nie wystepuja

10.2. Inne dokumenty:

Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykonywania prac geodezyjnych.
Instrukcja techniczna G - 3. Geodezyjna obsluga inwestycji, Gtowny Urzad Geodezji i
Kartografii, Warszawa 1979.

Instrukcja techniczna G - 1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK, 1978.

Instrukcja techniczna G - 2. Wysoko$ciowa osnowa geodezyjna, GUGIK,1983.
Instrukcja techniczna G - 4. Pomiary sytuacyjne i wysokosciowe, GUGIK, 1979.
Wytyczne techniczne G -3-2. Pomiary realizacyjne, GUGIK, 1983.

Wytyczne techniczne G- 3-1. Osnowy realizacyjne, GUGIK, 1983
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